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Préface xi

Un vaste et magnifique sujet . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . xi
Audience visée et objectifs du livre . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . xii
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4.2.2 Convexité et continuité . . . . . . . . . . . . . . . . 134
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4.2 Propriétés des cônes tangents TU (x) et SU (x) . . . . . . . . . 195
4.3 ◮ Cône tangent de Clarke et autres cônes tangents . . . . . . 199
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6.1 Condition nécessaire d’optimalité . . . . . . . . . . . . . . . . 210

6.1.1 Fonction objectif Hadamard semi-différentiable . . . 210
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7.5 Problèmes primal et dual de Fenchel et lagrangien . . . . . . 232
7.6 Optimisation quadratique . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 234
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1 Théorème de la fonction inverse . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 301
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Éléments de bibliographie 341

Index des notations 350

Index 352


	MAT_3431-plan
	MAT-3431-programme-livre
	delfour


